
   

 

初版 導出物理（上）力学・熱・波動編 正誤表（2015.10.24 更新） 

ご迷惑をおかけしますが、以下の訂正をお願いいたします。 
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誤植を発見された場合は、微風出版ホームページのお問い合わせフォームよりご連絡ください。

ご協力よろしくお願いいたします。 
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●原始関数の表記法

f(x)の導関数の表記 

●原始関数の表記法
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●三角関数の重要事項
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グラフの縦軸の単位 
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p23 5 章【7】グラフの縦軸の単位 v[m]   a[m] v[m/s]   a[m/s2] 
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p42 11 章【3】(1) 解答 v = 3.75×107 v = 2.25×108 

p43 11 章【3】(1)【解説】 v =…= 2.25×103 v = …=2.25×108 
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p49 12 章補充【2】解答 ⑤ 0.5 1.5 

p49 12 章補充【2】【解説】 
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